80. Beispiele.
241
um einen bestimmten Betrag, bei dem ein solcher Strom entsteht, daB das Drehmoment, das er mit dem Drehfeld bildet, dern Belastungs-moment das Gleichgewicht halt.                          . -
Tragt man den Leerlaufstrom J0 und den KurzschluBstrom Ju, die durch Messung ermittelt seien, in das Diagramm Fig. 183 ein, so liegt der Mittelpunkt M des Kreises zunachst auf der Mittel-senkrechten auf P0P,.. Als zweiten Ort konnte man den Winkel /? wie in Fig. 181 antragen. Bine andere Konstruktion ist folgende. Wie an Fig. 181 gezeigt wurde, ist dor Zentriwinkel
worin allgemein
ist.    Der Induktionsmotor  ist  meist  ein  symmetrischer Stromkreis, d. h. es ist /,. = y0, und da ^2 = 0 ist, wird
Man tragt also an PQP1t den
90°
<Plc
an.
Das Arbeitsgebiet des Motors von ,,synchroner" Geschwindig-koit bis zum Stillstand ist der obere Bogen P0PP/c des Kreises. Man entnimmt do in Diagramm die primaren Strome J1 = OP und deren Phasonverschiebungswinkel ipt, die primar zugef iihrte Leistung ist der Abstand der Punkte P von der Abszissenachse, die sekun-dare (die meohanische) Leistung ist der Abstand der Kreispunkte von dor Leistungslinie P0P,e, und das Verlialtnis von abgegebener zu zugefiihrter Leistung, den Wirkungsgrad 77, zeigt die nach den auf S. 239 fiir Fig. 182 gegebenen Begeln eingetragene Wirkungs-gradlinie W— V.
Boi dem Motor interessiert nooh die Darstellung des Dreh-momontes und der Geschwindigkeit, die wir wie folgt im Diagramm ermitteln.
Das Drehmoment ist proportional der auf den Laufer iiber-tragenen Lcistung
N,,
. r a
•Jet
Da
Jn
und hier     PP.,
ist, wird fiir <70==O/C
o-
Praonckol, WochsolstrOmo.   2. And.
16st in der Wicklung. Dieser ist bezogen auf eino Stator-phase sich be! konstanter Phasenverschiebung cp^ andert.
